FAZE PRORACUNA

ARMIRANOBETONSKIH KONSTRUKCIJA

ANALIZA KONSTRUKCIJE
ANALIZA OPTERECENJA
IDEALIZACIJA KONSTRUKCIJE “STATICKI SUSTAV”

SPECIFICNOSTI ARMIRANOBETONSKIH KONSTRUKCIJA U FAZI ANALIZE KONSTRUKCIJE
(RASPONI | REDUKCIJE MOMENATA SAVIJANJA NAD LEZAJEM)



FAZE PRORACUNA KOJE PRETHODE DIMENZIONIRANJU

ANALIZA KONSTRUKCIJE

KONSTRUKCIJA
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OPTERECENJE KONSTRUKTIVNIH ELEMENATA
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ANLIZA OPTERECENJA

Odredivanje jediniénih opterecenja na konstrukciju

{

Odredivanje opterecenja na pojedine konstrukcijske elemente
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Prorafun reznih sila (momenti, popre&ne i uzduZne sile
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Proradun ratunskih reznih sila | dimenzioniranje




ODREPIVANJE JEDINICNIH OPTERECENJA

- STALNA: NORME HRN U.C7.123- gustoce raznih gradiva p (kg/m?3)

- KORISNA: NORME HRN U.C7.121- za stambene i javne zgrade (Kn/m?)



PRORACUN REZNIH SILA

METODE PRORACUNA REZNIH SILA:

LINEARNI (HOOK-ov ZAKON)

LINEARNI S OGRANICENOM PRERASPODJELOM ZBOG PLASTICNOG
DEFORMIRANJA ARMATURE

NELINEARNI (NELINEARNI ZAKONI OVISNOSTI NAPON-DEFORMAC. ;
ARMATURA MORA BITI POZNATA)

- PLASTICNI (PO TEORIJI PLASTICNOSTI)



“STATICKI PRORACUN?”
IDEALIZACIJA SUSTAVA
STATICKI SISTEMI

- STATICKI ODREDENI SISTEMI
- STATICKI NEODREDENI SISTEMI

(metode sila, deformacija, iterativne metode, raCunala)
(staticke tablice s karakteristicnim formulama)

- STATIKA GRANICA
(NEJASNI UVJETI OSLANJANIJA) (provjere se oba)

- IDENTIFIKACIJA DOMINANTNOG SUSTAVA:
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KONACNI REZULTAT PRORACUNA

(za konkretni presjek)

STALNO OPTERECENJE: M,,N,,V,
KORISNO PROMJENJIVO OPTERECENIJE: M, , N, V,,
PREDNAPINJANJE: M,, N, V,



Proracunska nacela i specificnosti armiranobetoskih
konstrukcija

1. EFEKTIVNI (racunski) RASPON

2. EFEKTIVNI MOMENT SAVIJANJA



EFEKTIVNI (racunski) RASPON
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EFEKTIVNI MOMENT SAVIJANJA

IZNAD LEZAJA
GREDA
| |
3 | ]
’ N left/2 j
e L e - MO o Mmin+ MmaX
N - |
|
| | e
_5__;E|m | AM =4 M, a; / L5
— A .
EETEP%_ T Md:M —AM/z
LR H Ji re min
_*1|Jill AT E||_
] |’.”| i
X | 2




i T

T

mjerodavni presjek I-1

M, =My~ Vil (12) +q2/8 >0,65M

M = MOMENT PUNE UPETOSTI



