SUSTAVI S JEDNIM STUPNJEM SLOBODE (SDOF)
2 JEDNADZBA GIBANJA | PRIRODNE FREKVENCIJE

SDOF - samo je jedna prostorna koordinata neophodna za
definiranje konfiguracije sustava.

2.1 OSNOVNE KOMPONENTE OSCILIRAJUCEG SUSTAVA
- masa, krutost, prigusenje, opterecenje.
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Spring deformation

Mehanicki model jednostavnog sustava Odnos sila - deformacija za
s jednim stupnjem slobode (SDOF). slu€aj linearne opruge.



SUSTAVI S JEDNIM STUPNJEM SLOBODE (SDOF)
2 JEDNADZBA GIBANJA | PRIRODNE FREKVENCIJE

SDOF - samo je jedna prostorna koordinata neophodna
za definiranje konfiguracije sustava.
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2.2 D’ALAMBERTOV PRINCIP DINAMICKE RAVNOTEZE
- na temelju Il. Newtonovog zakona gibanja.

FS . kx
Fy = mx <= F(1) ZFx—mxeo
FD - CX:
- sila u opruzi - sila prigusenja - sila inercije
F.=k-x Fp=c-x F,=-m-X
Jednadzba gibanja : Prirodna (vlastita) kruzna frekvencija:
mx +cx +kx = F(t) .
. C . F(t Oy
B — X+ mx = Q m
m m

2.3 ENERGETSKA METODA

d K tivni
T +V =const, E(T + V) =0 SS)SF};?/I;VGI Vi



2.4 PRINCIP VIRTUALNIH POMAKA

= primjena kod slozenih zadaca;
Primjer: sustav s |lokaliziranom krutosti i raspodjeljenom masom
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- Virtualni pomak /Sy = ()
- Virtualnirad SW =()
(F+F,+F,+F.)ov=0
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