Ime i prezime

1. Prirodni koordinatni sustav – prikaz brzine i ubrzanja.

2. Trenutni centar ubrzanja.

3. Zadana je konstantna kutna brzina tijela 1, (=4rad/sek, obrnuto od smjera kazaljke sata. Odrediti kutnu brzinu tijela 2 i brzinu točke C.
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Ime i prezime

1. Polarni koordinatni sustav – prikaz brzine i ubrzanja.

2. Trenutni centar dif. pomaka i brzina.

3. Zadana je konstantna kutna brzina tijela 1, (=4rad/sek, obrnuto od smjera kazaljke sata. Odrediti kutnu brzinu tijela 2 i brzinu točke C.
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4. Blok je pomaknut početnom brzinom v=4m/s , a pridržan oprugom koja je nerastegnuta duljine 200mm. Odredite brzinu bloka kada prođe kroz položaj 2.
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Ime i prezime

1. Pravocrtno gibanje, brzina i ubrzamje točke, grafički prikaz diferencijalnih i integralnih veza a-x (  v-x.

2. Tijelo sastavljeno od krutog štapa mase 10kg i trokutnog diska mase 20 kg miruje u horizontalnoj ravnini. Ako na to tijelo počne djelovati sila F=200N, izračunajte u tom trenutku reakciju u točki O. Moment tromosti  oko centra mase za trokut neka je 
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3. Zadana je konstantna kutna brzina tijela 3, (=4rad/sek, obrnuto od smjera kazaljke sata. Odrediti kutnu brzinu tijela 2 i brzinu točke C.
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4. Olovna kuglica mase 0,4kg udari u kartonska kolica mase 0,2kg brzinom od v=33m/s. Koeficijent sudara je e=0,45. Ako su kolica mirovala prije sudara, odredite brzinu kolica te brzinu i smjer kuglice nakon sudara.

Ime i prezime

1. Pravocrtno gibanje, jednoliko pravocrtno gibanje,  jednoliko ubrzano gibanje, slobodni pad i vertikalni hitac.

2. Nacrtajte plan horizontalnih i vertikalnih pomaka za mehanizam na skici.
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3. Ako je poznata kutna brzina štapa AK, odredite brzinu centra mase ploče i kutnu brzinu ploče.
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Ime i prezime

1. Specijalni slučajevi jednolikog ubrzanog gibanja: slobodni pad, vertikalni hitac, kosi hitac.

2. Rad – konzervativne sile (koje poznajete) – rad kao razlika potencijala

3. Ako je zadana kutna brzina tijela 3, 
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, nacrtajte plan vertikalnih i horizontalnih pomaka za mehanizam prikazan skicom te odredite brzine točaka C i D.
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4. Odredite veličinu kružne frekvencije slobodnih oscilacija za primjer na skici, ako je krutost opruge 860N/m.
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